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Asistente a la conduccién(ADAS)+ DVR Computador de abordo DG-600

SmartCard : i
TACOGRAFO DIGITAL FMD-1000

Detector de Fatiga y Face ID

LA EVOLUCION EN MATERIA DE
SEGURIDAD Y CONTROL DE FLOTAS



TACOGRAFO FMD 1000

Caracteristicas principales

Homologado por INMETRO Brasil Portaria Inmetro/Dimel n2 56, del 15 de Marzo de 2021
v" Cumple con el decreto 1617/2008 de la secretaria de transporte de Argentina.

v" Incorpora GPS, GPRS 3G, conexion CAN-BUS J1939, OBD II, K-line, Tarjeta Smart
Card y Impresora.

v’ Registra velocidad, RPM, posicion, trayectoria 3D, km, Consumo, Nivel de Tanque de

Combustible, temperatura, frenadas, aceleraciones laterales, etc. —
s TR 7O P4

= Genuine Parts .

. . . . - cm == HI PERFORMANCE
v Equipo Original IVECO y Hino-Toyota. INSUSTRIAL e crmindusricom :
conee v
v' Puede Reemplazar al tacografo Provisto de Fabrica. PR I3
Ty

v" Control tiempo de conduccidn, descanso y jornada laboral.

v Formato Din, conectores originales, conserva la garantia del

<£(

FUL-MAR




TODO EN UNO

TACOGRAFO DIGITAL

REEMPLAZA AL DISCO DE PAPEL
CONTROL DE HORAS DE TRABAJO
PROTECTOR DE MOTOR

CONTROL DE COMBUSTIBLE
LOCALIZADOR SATELITAL
COMPUTADOR DE ABORDO
TELEMETRIA ON LINE

SUPERVISOR VEHICULAR

CONTROL DE JORNADA DE TRABAIJO.

<X X X X X X X X X
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Diferencias entre un TACOGRAFO y un GPS

Medicion de velocidad a través de sensor de pulsos.
Cumplimiento del decreto1716/08 CNRT
Calibracion.

Tiempo y Cantidad de Reportes.

Grabacion de Velocidad independiente al GPS.
Precision de Oddmetro.

Informacion con validez legal.

N N N N Y N N N

Cuenta con Homologacion.
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CONTROL LOGISTICO = e

Google Pla

= Velocidad y km recorridos.

=  Desconexiones del bateria principal

=  Tiempo de conduccion y descanso.

=  Grabacion de velocidad y trayectoria

= Nivel de tanque de Combustible

=  Consumo de Combustible

= Temperatura de Motor en Tiempo real
=  Apertura de Tapa de Conexion.

= Registro continuo de RPM. ™
=  Tiempo en Ralenti. ‘

» Identificacion ilimitada de conductores.

=  Apagado y encendido del motor.

= Recepcion de mensajes online por pantalla e yimpresora

= Conexidn a Sistema ADAS con Camara HD.

= Almacenamiento ilimitado en caso de Perdida de Senal Celular
=  Alertas por e-mail.

{ = Discriminacion de velocidades maximas por zonas.
o - - - 7 r Ya
FUL-MAR =  Visualizacion via app a traves de celular.




Maxima informacion en tiempo real.

. Temperatura.
=  presion de aceite.

CONTROL DEL MOTOR —= =  Exceso de RPM.
=  Tiempos en ralenti.

. Nivel de Urea (euro 5)
. Paradas no permitidas.

= Velocidades maximas por conductor.
= Velocidad maxima nocturna - diurna

=  Frenadas y aceleraciones bruscas.
CONTROL DE — .
CONDUCCION

Tiempos de conduccién y descanso.
= Control de Jornada Laboral automatica.
=  Scoring en tiempo real.

=  Registro de Cambio de carril y acercamiento indebido *

= Deteccion de Fatiga *

=  Distancias Recorridas (1 — 1.2 — 1.4).

=  Distancia segun dia ( dias al 100%).

Liquidacion de = Cruces Fronterizos.
Jornales — = Pernoctes.
=  Simple Presencia.
ﬁﬁ{ =  Tiempos de descanso y conduccion. + Adicionado equipo ADAS Movon
FUL-MAR = Asignacion de hojas de Ruta.



Control de Disco Diagrama

Impresion de velocidades de las ultimas 24 hs.
Con formato Disco diagrama, homologado.
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Con solo pulsar un botdn, Imprime el disco diagrama, del dia actual, como asi los
@ﬁ{ histdricos almacenados, en papel térmico standard.
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Consumo de combustible

El sistema obtiene el consumo de combustible, de la red Can y luego analiza con las demas variables del motor.

I V Eco legajos  Desempefio  Viajes  Reportes  Unidades | Flotaiveco FUL-MAR Iveco o
B TELEMETRIA /_\
Mg byl p 1% por
Analisis de consumo VYDAM SRL - YPF . Oltimos 15 dias | Ultimos 30 dias ~ Histérico Km/h
112
Consumo total @ Consumo cada 100km @ I Consumo en ralenti @
15768 It g 22.7 It/100km 15768 Ralenti 2761t (3
Periodo anterior: 14081 It ([ 4.41 km/It Manejo 154921t (XT3

Perfodo anterior: 18.5 It (X2

Consumo por unidad Buscar :
Dominio Consumo total (It) Consumo ¢/ 100km (It) Consumo en ralenti (It) % de ralenti Por Cada km/h q ue el

34-AD300CQ 2285,00 31,06 19,00 08 Ve

vehiculo supera la
39-AE120AE 2153,00 2773 17,00 08
12-MHG262 -~ . 500 - velocidad ideal, el
29-ACO75PW 2003,00 2827 49,00 24 Consu mo de
16-NHN650 1950,00 30,88 40,00 21 .

combustible se
36-AD77410 1876,00 26,39 29,00 15

[ _ incrementa un 1%

Total flota 15768 22.7 276 1.8%

8 Una hora en “Ralenti”:
Equivale al desgaste de un movil de entre 80 y 120 minutos en movimiento.

Provoca un gasto innecesario de combustible.

Provoca el desgaste prematuro de las camisas de los cilindros.

El equipo al superar el tiempo de relanti maximo programado, emite una alarma sonora,

SOk { envia un mail de alerta y hasta puede detener el motor.
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Tarjeta Chip de conductor

La Smart Card, reconoce al conductor, controlando tiempos de trabajo y
descanso, establece velocidad maxima para el conductor en la unidad
asignada y permite generar los ranquin de conducta de manejo.

La misma se personaliza para cada empresa y conductor.

Software DE ANALISIS de conduccion

Permite obtener el analisis detallado de la conduccion y performance del vehiculo.

|VECO | legajos  Desempefio  Viajes Reportes  Unidades | Flotaiveco FUL-MAR lveco o
B TELEMETRIA
. o [

Analisis de conduccion o ‘WDAM SRL - YPF . | Uliimos 15dias | Ultimos 30 dias | Histdrico

Calificacion gl Funcionamiento motor [(“:';" RPM eficiente @

Periodo anterior: ¥ ﬂ 1200hs Manejo 1080hs is RT% 25 Enverde  641hs

m Ralenti 120hs - ° En amarillo 550hs  [EEE
r

m En rojo Ohs [ 0.1 ]

Conduccion por unidad Buscar :

Dominio % Ralenti & Manejo RPM Optima @ Conduccién por inercia & Movimientos Bruscos € % Acelerador & Promedio final
(8] [A] (A] (E] (] (B]
[ 11 ] _- [ 39 ] - 1.65
- A~ .
26-ABA30ZK " v ul (0]
Debe lograr menos del 10% ChiEre TEs ke Debe lograr reducir el 20% de
en modo ralenti. sus movimientos bruscos.
29- — — — —
(A] (A] (A] (A] (A]
ACO75PW ¥ o o o o o B
18-KAE196 ¥ (8] (] (2] (] (2] (A]
B

15-MVO138V [B] [A] [B] (A
v Total flota A A A A
" — ‘
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Dragon-way® | Seguimiento Satelital web

Es un Software Web que transforma todos los datos generados por el

tacégrafo FMD 1000 , en informacion gerencial, lo que facilita la toma de

decisiones.
DRAGON-WAY Q m N & B S P mw @ Qe @

Seguimiento Unidades Reportes Conductores Empresas Legajos Admin ™C Desempeiio

Distancia Combustible Horas Motor Ralenti

16335232 m 5973285. 384611n. 103323+

Scoring Corporativo Kilometraje Prom. Consumo Promedio Promedio Ralenti
83743,31 Riesgoaito 204 km v 3,32% 36,57 L/100km A 2.29% 26,86 % A z217%
3 Uruguay

Kilometros recorridos ultimos 30 dias Consumo diario de combustible dltimos 30 dias

. .
ve®® aq we® .O.....'O. ee®

L ]

Lts. / 100km

2555 En movimiento

3765 Detenidos

Gestion de Checklist Programacion de Seguimiento Gestion de Recursos
Documentacién Viajes

Dragon-Way es un sistema de Gestion desarrollado para dar soluciones
especificas, adaptadas en funcion de las caracteristicas operativas de nuestros
clientes en el cumplimiento de sus necesidades y expectativas.
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Seguimiento satelital web

‘Dominio.

00000000000 OQF

@ Panel de seguimiento de flota, por status: en movimiento, detenido, infraccién, entre otros.
@ Posibilidad de ver mapa completo con posicién de todas las unidades.

@ Alertas ante eventos definidos y parametrizados.

= Recorrido de cada vehiculo en tiempo real sobre mapa.

= Reconstruccién de viaje y animacion disponible en
tiempo real simulado.

=  Seleccion del periodo que se desea visualizar.

= Datos de ese periodo de Km recorridos.

= Tabla con recorridos exportable a Excel.

=  Seleccion de conductores que se desea visualizar.

= Visualizacion de direcciones.

FUL-MAR




Gestion Satelital web

Detalle segundo a segundo ante un evento de frenada o aceleracion.
informacion vital para el analisis de accidente

Detalle segundo a segundo ante un evento de aceleracion lateral.

Seguimsento - Google Chrome:

Esta informacion sugiere conduccion riesgosa por parte de los conductores, y es causal principal de vuelco en curvas.

Ciudad Auténoma de Buenos Aires, Argentina
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Reportes segun el tipo de camino

El cliente puede definir sus propias zonas de conduccién en el sistema, con su velocidad
permitida, entregando el mismo un reporte de conducta de manejo, en las diferentes areas

transitadas.

<$&(
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Eco Conduccion

Permite evaluar el desempeno de los conductores en base a los datos de consumo, rpm y

velocidad.
Sobre este reporte, estamos en condiciones saber cual es el conductor mas eficiente de la

flota.

/102017

587783 117220

05:02

Verde conduccion Eficiente.
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Casos de Exito

U, VECTIO | e = Scoring realizado al
comienzo de la

implementacion del sistema.

LI L AN WP I UM . Scoring a 6 Meses de la
implantacion: Se redujeron
los excesos de velocidad, se
optimizaron las rutas,
B ) B - logrando una reduccion de
consumo de mas del 20% y
m"m una reduccion de accidentes

por encima del 95%.
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Asistente a la conduccion (ADAS) con Grabacion
de video HD Movon radar

Este sistema de ayuda al conduccion Radar permite tener una ayuda a la
conduccion en las condiciones mas extremas, niebla, lluvia, nieve, permitiendo
na evaluacion del desempeiio del conductor, adicionando la grabacion de video
y audio del viaje. )

PCW (ADVERTENCIA DE COLISION DE PEATONES Y ANIMALES)

Notifica al conductor del riesgo de colision con: peatones, bicicletas y motos.
FCW (AVISO DE COLISION FRONTAL)

Alerta de colision inminente con vehiculos

LDW (AVISO DE SALIDA DE CARRIL)

Alerta por salida involuntaria de carril (cuando no se acciona el indicador de viraje)

FVSA (ALARMA DE INICIO DE ARRANQUE DE VEHICULO DELANTERO)

Notifica al conductor cuando el vehiculo que nos antecede, estando detenido se pone en movimiento y
nuestro vehiculo permanece detenido por mas de 2 segundos.

FPW (AVISO DE DISTANCIA PRUDENCIAL CON EL VEHICULO DELANTERO)

Notifica al conductor cuando el tiempo de frenado respecto del vehiculo que nos antecede es escaso e
ingresamos en zona de riesgo de colision (los parametros se predeterminan al momento de la configuracién
del dispositivo dependiendo del tipo de vehiculo)

DVR (DIGITAL VIDEO RECORDER)

Grabacion DE VIDEO en HD de todos los movimientos del vehiculo.

1. El minuto anterior y posterior al de un accidente.

2. Grabaciéon en modo continuo.

3. Posibilidad de instalar una cdmara adicional que grabe el interior o la parte posterior del vehiculo

<$&(
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Comparativo de equipos

COMPARATIVO DE EQUIPOS

DX-03 DG600 FMD1000
Registro de Posicién SI Si SI
Boton de Panico S| S| S|
Funcionamiento de motor S| Sl Sl
Seguimento ONLINE Sl Sl Sl
Plataforma de Visualizacién Dragon Way Sl Sl Sl
Desconexion de alimentacion principal NO Sl Sl
Corte de Motor NO S| S|
Km recorridos POR gps Sl Sl
Control de Abertura de Puertas S| S| S|
Control de Velocidad POR gps S| S|
Indentificacion de choferes por smart card NO NO S|
Lectura de datos del vehiculo via CAN Bus NO S| Sl
Control de Consumo de Combustible NO S| S|
Scoring del Conductor. S| S| S|
Limitador de Velocidad NO S| S|
Lectura de Presion de aceite, posicion de pedal y Torque NO Sl Sl
Normas de conduccion programables com tempos de jornada NO NO Sl
Geocercas Embarcadas de velocidad NO S| S|
Geocercas en Servidor SI Sl Sl
Visualizacion de mensajes NO NO Sl
Lectura de velocidad desde sensor de caja. NO NO S|
Display en Cabina NO NO S|
Impresora incorporada NO NO Sl
Homologacién de Inmetro NO NO Sl
Formato DIM NO NO Sl

Garantia;

<$&(
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*El equipo es Industria Argentina, posee un afio de garantia.




Homologacion

15m3201 ESlnmetra - DETEIS - Portaria
‘Sersigg Publica Federal

MINISTERID DS ECOMORLL.
IRETITUTO MACIOHAL DE METROLDGLA , QUALIDADE E TECNOLOGLA - INMETRO

Fartaria Inmatro,/Dimel ng 36, de 13 S margo de 2024

0 DIRETDR DE METAOLOGIA LEGAL DO INSTITUTO MACIONAL DE METROLDGIA, QUALIDADE E TECNOLOGIA -
[INMETRO], no =sercicio de delegegdc de comaetencia cutorgade pelo Senhor Fresidente do Inmetra, por meic da Porteria ng 237,
e 12 ge novembro de 1991, conferindo-ihe a5 atriouighes dispostas no suitem 4.1, slinea "o, da regulamentagSo metroddgica
oprovads pela Resolugho n2 8, de 22 de dezzmibre ce 2045, do Conmetro;

D acorde com o Técnico
02 de dezembro de 2004; &,

agico pama cror Ggratos, =orovado pels Portaria Inmetro n2 204, de

Considerando 03 elementns constantes 60 Processo Inmetro ne DO52600.001433,2020-35 « do sistema Orguestra n2
1658684, razoive:

Art. 1" Aprovar o modelo FMD-1000, de Cromotacografo, marca Ful-Mar, e condigdes ce eprovagia a seguir
especficadas:

1 REQUERENTE/FAERICANTE
Mome: Ful-Mar Brasil Produtos ce Telemetriz Lida.

Erderago: fus Engenneira Enaldo Cravo Peinoto, 53/303 - Tijuca - Rio de Janeino - A1
CEP: 20340-106

CNF): 33.255 966/ 000149

2 IDenTIFIcAcD DO MODELD
Instrumento de medigae: Cronatacograto
Fais g origem: Brasil

Marce: Ful-aer

Modelo: FMD-1000

3 CARACTERISTICAS METROLOGICAS
O moadeio @ ue Sa refiers s Dresente portaria Dossui as seguintss caracteristicas:

&) Tensia nominal de ali clio: 12V ou 24V,

b Indicagio maxima de velocidace: 240 km/h:

€] Registro maimo e velociduda ns fits disgrama: 150 km,|
] Resolugio oa indicagho ce velocidade: 1 km/h;

&) Faixne de ingicagio de cistinda total percarride: O @ 555.555.5 km;
f] Resoisgio da ingicagdo de distincia: 0.1 km;

) Faivs oe ingicagio de tampo: 0= 2an;

b Respiugho ca indicagio de tempo: 15

i Faia me sjusts @s constants <k 4000 8 E3000 pulses/km.

4 pescrICKD FUMCIONAL

Cronctacagrafe sketrénico de indic@e digital com registro em memériz intema. Constituido pelos dispositives: processadar,
indicacor, de armazenamento, e comunicagia, de comando, imareszar, identificacar & complementares. Utiliza sersor magnetico
cu transdutor de efeite “HALL,

4.1 Dispositiva processador: responsivel peio garen damento das funges do instrumento, inclusive da dres de memara. Através de
programe especifico realiza o tratamento do sinal formacido palo tranccutor e procesza s madigho ca valacidsde = da distincs
percorrics, disponibiizando estas informagBes para o5 demais cispositivos.

_Imprimi_wehA s, nrigem-arione_WsuslTaril_Sorumento-ST 1571 Sintra_sist

SElInmesD - DETE2S1 - Fortana

indicador: constituido por um mastrador em oistal liquide gue fomece em telas distintas 2s seguintes informagdes:
4.2.1 T principat:

&) Indicagie da hora, atraves de relogic eletrdnico digital;

b Totalizacor da cistinca percorrics;

€] Welocigade inctantanes;

€] Identificacin oo condutar;

&) Velocidade de alarme, defnida por programagio prévia U e AC0MS0 COM O Cartio do condutor;
f| Extaca dn bateria;

£ Estado g conexdo com 0 GRS

h] Nivel de sinal = stztus de conexia com o GPAS;

i} Datm, no formate odfmmies.

4.2.2 Telns adicioneis: pocem rer aceszadas guando o cronctacografo estd exibinde a tela principal, pressionando-se & tedas do
CiSpOSvD G Comando pars afetuar 8 navega{ao entre o5 icones des civersas teias que oo scesso 8s fungBes do instrumento.

4.2.2.1 Fita dingrama: permite @ imaressia do relatario das Gkimas 24 horas de registro do equinamento.
4.2.2.2 Info armazenads; farnece informagies soore = viagem que =std senco reslizads & 8 versio oo softwars 4o equipamento.

4.2.2.3 Pardmetros: contem o5 dados Ge programagio do equipamenta, tais come a ceta da ditima programagso, nimero de serie,
conztants K. placa co veiculo & velocidade de mlerte

4.2.2.4 Motoriste: epresents o3 dados do matorista registados peko equipements.

4.123 Geocarcas carregs 25 cercas eletrdnicas srmacenaces em cartia SO responsdveis pals definicio das velocidades miximas em
determinados trechas.

4.3 Dispositive de armazenamentn: o instrumente pozsui mem
Gistincia percorrica, t=mpo de condugSo, eventos, falhas & demais parimetros de configuragio. Estes registros serfio utiizados parn
mimpraszio dos grafons, amissio da relstinos & cOpin Ge SEEUTERGE de varifveisimpartantas,

4.4 Dispositive de comunicagio: constituice por uma interface pars cartdo 30 e par um conector padrio mini USE encontrada na

parts frontal do instruments, abain das teciss de comENdD, posIUings &z teguintss funghes:

4.4.1 Interface para CarSc SO: localizade na parte fromtsl Go instrumento, sbaixo das tedas oe comanda, & responsdvel peio
armazenamentc ©os registros transferidos ds memdria S0 cronotscografs e pelo arguiva e confgursgic dos parimetros
metralggicas.

4.42 Conector pacria mini USE: situadio na parte de tris do aquipsmants, 80 1ado esquerss do conectar de energis, sendo Ltlimdo
pam configuragbes de pardmetros metroldgicos e de oomunicagio, utilimndo software especifoo instslado em um microcom putagor.
Este conector fics inaceszivel quanda o equipamente st iacrado

4.3 Dispositive de comande: constituide por tecias dispostas no pained frontal do mostrador de cristal liguido tendo as funcdes abain
gesritas:

2] Tecta supesior: deskocamento dentro co menw afau increments valors numaricos:
b] Tesla esquerds: retoma 2 tela anterior &/ou desioca o cursar pam o esquends;

€] Tacis direita: Avanga para s proxima tela &/ou desioce @ CuTsor pars & dirsits:

€] Tech inferior: desloamente dentro do menuw o/ou diminai valorss numericos:

) Tecin cantral: salacions = opgho cesejmes

4.5 Dispositive impressor: constituido por impressora térmica, gue fomece em fita diagrama os relatinios do cronotacdgrar.

4.7 Dispasitiva isantficador: constituide por ums entrada pars cartBo de isentificagio com = finalidade de isantiticar o condutor do
weiculn & partr da deteciio de Lm cartlo intefigents |“smart card”). O instrumento realizard 2 leftum oo mrtho gue estiver dentro do
compartiments aspacitico pars o masma, situste abaing Go dispasitivo indicador. & identifoacio do congutor sers axibids na tels
principal e associada aos registros de t=mao de coNCULAD & parada.

4.2 Dispositives compismentsres:
4.81 Acessdeic GFS (opcional): cispositvo instalado intamamente que permite 2 utiizagio dos servigos do sistema de giocel de
pasicanamertz.

4.82 Areszoric GFRS (op<ional]: cispositvo instalado internaments que permite a comunicagic de dados atraves da rede GFRS.

3 ANENOS

Anexo - 2 frontal do modelo FMD-1000.

Anexo 2=

m am perspectiva Go model FMD-L000 - salagem GO seRsor
Anexg 3-Vists trassira do modele FMD-1000 — selagem da tampa de protegio = stiquets de identificegio.
Aneso & - Vists traceim o modeis FMO-1000 — tamos de protegio soerta

DL IS, o DS O (oo [ T 2 B0 LTS eI MDA Ca0_org e aryor_y sl Turd o _dorumenioeST 157 18It szt

mio volatl pars armazensr as informagbes de valodidsde,

28



omologacion

1503201 EElNnmetro - 087E291 - Portans

Anexo 3 — Fits disgrama.

Art. ¥ - Esta portaria entra em vigor na dats de sus punlicagio no Disrio Ofical s Unido.

o g DOCURAEMTO ASSIMAL FLE TRRCH CAMEMTE COM FUMDAMIRTE i
Py . s o

sell & R

FERICELES JOGE VIEIRA VIANNA
Diretor da Dinstoria e Metrologia Legal
A rwccdue ductn coc s pode ow condecitnna [B1E3
T 3£
P I P UL T L TN

ormaanedc o cddiga verFiador AMET oo codgn O 8
AR, (]

[ e—
ot R Mdsn S i e o wii, 54 — e — D s — o — % 252000
THHETRG: L R R S ——

Cretirie do etraigin Logn = el
eml

hitpsisel Inmetro gov briselicontrolador phy? acao=doc umento,_imprimr_sebiacao_orgemmariomn,_visuslzardid_documentomST 15T 1Binta_sist . 38




Caracteristicas tecnicas

Tension de alimentacién: 8-36 volt
Consumos: bajo consumo 18 mA, descanso 50 mA, Encendido 250 mA.
Velocidad maxima de registro: 240 km/h

Temperatura de operacion: -25 °C + 70 °C
6 entradas y 4 salidas digitales.

Almacenamiento: micro SD interna de 16 Gb, grabacion seg a seg 10 afios de autonomia.

Retencion de datos: 15 anos.
Pantalla: Grafica de color Negro.

Tapa de conexién: Con sensor Optico antibandalico.
SIM: Dual, Permite hasta dos prestadores telefonicos.
GPS:72 canales, glonass, beiju y sirft 5 .

Acelerdmetro: 3 ejes.

Impresora: Termica grafica, 57mm de papel.

Modem: Sierra Wirless 3G

Bateria: Lito 1000ma.

Sensor de temperatura digital*: -30 °C +125 °C

Tiempo de guarda minima de datos en Servidor: 3 afios

Descarga de datos: Tarjeta SD- Card (en el frente del equipo), USB, GPRS
Conexion: Canbus J1939, Obd2, K-line, RS485

Error de distancia: 0.03% Error de Velocidad : 0.02% (certificados por INMETRO)

Medidas: Largo 183 mm , Alto 57mm, Profundo 125mm.
Garantia: 1 afo.
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FUL-MAR en el mundo
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Mas de 100 agentes distribuidos en el continente Americano y Espana
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4 FUL-MAR

Sistema de Gestidn de Calidad
ISO 9001:2015
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THE INTERNATIONAL CERTIFICATION NETWORK

- CERTIFICATE
IRAM s an IQNet Partner hereby states that the organization:

Pposee un Sistoma de Gestion de la Caidad que cmple con los requisitos de la noma.

IRAM cortfica que.
FUL-MAR S.A

IRAM - ISO 9001:2015
Cuyo alcance ex:

[ ta
electrénicos de comunicacion y medicion para el transporte.
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Administracion y planta de produccion
Av. Eva Peron 5327 - C1439BSE
Ciudad Autdnoma de Buenos Aires Republica Argentina
www.ful-mar.net Made in Argentina
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http://www.ful-mar.net/
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